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8h30 : CAFÉ D’ACCUEIL

Introduction de la journée 
M. Rémi BASTIEN, Président de VEDECOM
Prof. Féthi BEN OUEZDOU, Directeur scientifique de VEDECOM, coordinateur et modérateur de la conférence SMIV

« Mobilité durable et électrique »
Modérateurs : Dr. Emilia SUOMALAINEIN & Dr. Jaafar BERRADA - Chercheurs VEDECOM

Gestion des interactions entre l'électromobilité et les systèmes de motorisation
Prof. Ramteen SIOSHANSI, Keynote Speaker, Professeur au sein du département du génie des systèmes intégrés, Université d’État de l’OHIO

Infrastructures de charge pour le véhicule électrique en zones urbaines : enseignements et perspectives
Dr. Rick WOLBERTUS, chercheur en infrastructure de charge pour véhicule électrique, Université de sciences appliquées d'Amsterdam, TU Delft

Conception tarifaire de l’électromobilité et V2G
Icaro FREITAS-GOMES, doctorant en économie de l'énergie, VEDECOM

Localisation basée sur les lignes de marquage
Marc REVILLOUD, chercheur VEDECOM en détection des lignes de marquage

« Le véhicule intelligent et sa collaboration avec l'infrastructure »
Modérateurs : Dr. Aziz DZIRI & Dr. Mercedes BUENO GARCIA - Chercheurs VEDECOM

12h45 : BUFFET DEJEUNATOIRE
Présentation de posters scientifiques

Le rôle de l'infrastructure intelligente dans le développement et le déploiement de véhicules autonomes
Dr. Fawzi NASHASHIBI, Directeur de programme au RITS, INRIA Paris

Acceptation du marché de la mobilité électrique partagée en Allemagne
Dr. Uta BURGHARD, chercheuse au centre de compétences Technologie de l'énergie et systèmes énergétiques - Fraunhofer ISI

Plate-forme de calcul modulaire, ouverte et temps réel pour les véhicules connectés et autonome
Dr. Raphaël DAVID, Strategic Program Manager dans le domaine de la conception de systèmes embarqués pour le secteur automobile, CEA

IHM externe des véhicules autonomes et communicants : une étude sur les piétons
Dr. Natacha METAYER, chercheuse en ergonomie cognitive, VEDECOM

11h20 : PAUSE

15h40 : PAUSE

La mobilité individuelle motorisée dans les déplacements domicile-travail : préférence modale ou choix contraint ?
Une approche par le machine-learning
Dr. Rémy LE BOENNEC, chercheur en économie, VEDECOM

Perception étendue et infrastructure de bord de route pour les véhicules autonomes : étude de cas ‘Paris-Saclay Autonomous Lab’
Dr. Nassima FRISSA, ingénieure Infastructure Véhicule Autonome, VEDECOM

Introduction de la session

17h15 : CONCLUSION
M. Philippe WATTEAU, Directeur Général de VEDECOM

Prof. Féthi BEN OUEZDOU, Directeur scientifique de VEDECOM
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Régulation fiable de la fréquence par Vehicle-to-Grid (V2G)
Dirk LAUINGER, doctorant en optimisation dans l'incertitude, EPFL / VEDECOM10h30
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