La 5G pour la mobilité coopérative connectée et
automatiseée : vers plus de securite et d'efficacite

21 avril 2022, 9h-17h30 Versailles, pistes de Satory et mobiLAB - FRANCE

- Ces travaux font partie du projet 5G-MOBIX, qui a regu des fonds du programme de recherche et innovation Horizon 2020 de I'Union Européenne sous le numéro d’agrément 825496
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B 5GMOBIX
Scénarios de tests iy

Cas de tests Scenarios Objectifs

Cas d’usage: conduite 1. 4G 1. Comparaison des performances de la 4G et de la 5G
coopérative avancée assistée
par infrastructure 2. 5G 2. Evaluation de la performance de communication V2X

3. Evaluation de la charge de traitement

Solution Multi-SIM 1. France 1. Evaluation du délai de retard et du débit du handover

2. ES-PT 2. Comparaison des performances des solutions single-SIM et multi-SIM
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Resultats des tests du

cas d’usage
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Sceénario %) 5GMOBIX

1. Le systeme de supervision (MEC)
recuellle des informations (CAM, CPM,
données de capteurs) provenant des
vehicules et des capteurs routiers.

MEC

2. Le systeme de supervision fusionne les Roadside sensors ¢y cav &
informations et analyse du risque de w/ ) V2X App server - Datafusion sk assessment
collision entre les véhicules. ’ O . - - ==
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3. Dans le cas ou un risque de collision est
détecté (TTC < 3s), le systéme de
supervision fournit une consigne de
changement de voie (MCM) au CAV.
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Roadside sensors CAV S

V2X App server  Data fusion Risk assessment

abi i - e BIX
Débits des communication L= ‘C? = = :
V2X (3 vehicules scenarios) e T

~ Sensdr data
r~4

Sensor data
~

- p
) MCV

1200

2500

N C P M | 1000 Camera data: 2Mbps-6Mbps
Lidar-data: 20-Mbps—60-Mbps

2000

800

1500

600

5 400

1000
1
1
1 —
7
|

Z
! Ty

Transmission rate [Bytes/s]
1
=
1
i
.
Per-user data rate [Bps]

200

o il - n

~ CAM CPM MCM
Time [Kilo seconds] Message type

B e ¢ —
caTAPULT \\_/gl_eg WA VEDECOM )) 7

500
[l 1
L1 L
|
|
VA
P |
FA)
Fi
77
g! /
I




Deélai de traitement sur MEC
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Systéme de supervision : Perception étendue,
analyse des risques et coordination des manceuvres
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Resultats des tests sur
la solution de lIa
connectivite multi-SIM
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® TO:lalére SIM est connectée au réseau 1 '~‘ 5G
® T1:La2eéme SIM est connecté au réseau 2 [
® Lerouteur intelligent envoie les flux sur les deux interfaces.

° Le module de fusion de vitesse fusionne les données recues,
réorganise les paquets et les fournit aux applications.

® T2:LalereSIM est déconnectée du réseau 1

T1:connexion
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FR-TS Seamless handover test
Transmitted video Received video
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Tests a |la frontiere entre I'Espagne et le Portugal

- Temps d'interruption du

PT réseau

ES réseau

(Telefonica) (NOS)
n
,((‘g’)) 2
’ =
/ c
/ e
a
g
5
hd £
ke
2
&

Réseaux experimentaux

avec une faible
couverture a la frontiere
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service lié au changement de réseau -

Single-SIM Multi-SIM
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Information sur les
demonstrations
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Déemonstration du cas d’usage
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