Depuis les expérimentations de Google, le véhicule o Acquérir une vision globale de 'objet « véhicule a

automatisé (ou a conduite déléguée) est sur le devant de la conduite déléguée » : les niveaux d’automatisation et
R L scene. Réguliérement, les industriels, les laboratoires et les fonctions principales

* Contgxte, pourqu?l le véhicule automat|§e ? territoires font des annonces sur le développement ou

) Archltectu‘re systeme et approche fonctionnelle I'expérimentation de ce type de véhicule. « Comprendre les principes de fonctionnement des

. Sous-syst‘eme : Iocal.ls.atlc.m g petcgp.tlon dans ces capteurs et de la perception de I'environnement

* Sou§-§ystem§ - Planification et décision nouveaux objets de mobilité (véhicules individuels ou

* Expérimentations navettes), I'enjeu porte aussi sur les nouveaux usages qu'ils o Appréhender les problématiques de localisation, de
font émerger; cartographie et de planification

Cette formation permet de connaitre les enjeux des
Cette formation ne demande pas de prérequis. véhicules automatisés, la technologie a travers les
fonctionnalités et de découvrir des cas d'usages.

Exposé, vidéo, cas pratiques, retour d'expériences, quizz.

o Dirigeants

e Chefs de projets

¢ Ingénieurs et techniciens
e Chercheurs

e Architectes urbanistes

o Collectivités
o Constructeurs et équipementiers la formation se déroule en distantiel de fagon synchrone

Chercheur BigData et DeepLearning

o Gestionnaires d'infrastructures avec l'outil teams.
e Opérateurs de mobilité, de transport et d'urbanisme

Les acquis sont validés par une évaluation en fin de session Cette formation est accessible par inscription au stage

inter-entreprise disponibles sous un délai maximal de 72h

Le taux de réussite est de 100% avec 2 répondants sur 2
personnes lors de 1 sessions en 2025.
Le taux de satisfaction est de 100% avec 2 répondants sur 2
participants lors de 1 session en 2025.



